Robotics and Al for soclo-economic
empowerment

L'ecosistema ligure dell’innovazione, basato sui domini scientifici e tecnologici dell'Al
e della Robotica.
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RAISE Spoke 3 — Progetto MESSAPI

Studio di innovativi strumenti di monitoraggio
ambientale di sostanze aerodisperse con

I"impiego di droni in un sito industriale ligure
Iplom
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INNOVATIVE SENSING & CONTROL SYSTEMS

UAV SENSOR & CONTROL UNIT
* VOC, TEMPERATURA

* ALIMENTAZIONE INTERNA E PERTLC ( )

—
( )) CONTROL ROOM
UGV SENSOR & CONTROL UNIT (( )
ﬂ * VOC, % LEL, H2S, HC, TEMPERATURA
« ACQUISIZIONE E INOLTRO DATI DA TERMOCAMERA
» ALIMENTAZIONE INTERNA E PER TLC, GIMBAL E TERMOCAMERA
\ / LLLLLN LLLDIY RERDMD Sepben pRpal)
COMMUNICATION & MISSION SYSTEM

TLC - MODULO DI COMUNICAZIONE

I MISSION CONTROL SOFTWARE

UGV NAVIGATION SYSTEM

NAVIGATION CONTROL UNIT

N
:Q: LUCI DI ILLUMINAZIONE

"h.\\lj//
=@~ LuCI DI INGOMBRO

SIRENA LAMPEGGIANTE DI SEGNALAZIONE

FURTHER DEVICES

uuu
oy RECINTO PER PROTEZIONE DEVICE DA CADUTA

! LIDAR BIM TELECAMERA PER FOTOGRAMMETRIA
L
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Dimensioni: 90 x 160 x 50 mm
Peso: ~550 gr

UAV GAS UNIT

Temperatura

Composti organici volatili (VOC)

.a Layout studiato per il rispetto dei vincoli operativi e di interfacciamento 4
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J—

Dimensioni: 200 x 220 x 50 mm

U GV GAS U N |T o | Peso: ~1100 gr

Temperatura

ON/OFF, LED di stato
Idrocarburi (HC)

ldrogeno solforato (H2S)

Atmosfere esplosive (%LEL)

Composti organici volatili (VOC)

.a Design modulare per agevolare gli interventi di manutenzione 5
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IPLOM-Boccarda-Flip-9apr25_GS-viewer.html

BusallaDataset2000img_AllVideos9ott25.html

Fegino2168_croppedBox.html
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Max telemn dist: 0m Upload Required

Hesght AisL i)

management/bui [ manudelu@DE

Mission Fence Rally

L mmm s o -

Al Atitudes
Relative To Launch
Inftial Waypoint Alt

W Fiighe speed

B Camera
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Vehide Info

Launch Position

AvV-fleet-management/gro 1

Created UDP socket for

‘ibed to telemetry

1D:

Collisien Count:0

.CESIUM fon. Upgrade for commercial use, Google Data attribution

RaiseUAV Anteprima [NetMode: Standalone 0] (64-bit/PC D3D SMG)
Registrazione in corso

PREMERE CTRL + SHIFT + E

PER INTERROMPERE E SALVARE

\\:‘? \?' “ :.1“

on Control [_ 5] x |

Drone Mission Control

Start All Missions

® M ® & @
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